Projekt Mechatronika

termin zaliczenia: ok 14.12.2020

cel: zbudowanie robota poruszajgcego sie w zadanej odlegtosci od $ciany

Zarzadzanie:
Ada

¢ Hubert e Jakub Bogusz
e Grzegorz e Dominik

¢ Dominika ¢ Szymon

e Wojciech G e Tomasz

e Jakub Blok e Bartek

Kalendarz spotkan

1) 11.11pierwsze spotkanie (wszyscy) odnosnie projektu

2) 13.11ustalenie zadan (wszyscy)

3) 13.11spotkanie: Michat, Burzol, Ada ustalenie wstepnego grafiku prac

4) 16.11spotkanie: Michat, Burzol, Szymon, Ada rozmowa odnosnie
postepdw w pracy, wyznaczenie kolejnych termindéw prac

5) 23.11.spotkanie wszystkich cztonkow zespotu- podsumowanie
dotychczasowych zadan, wyznaczenie kolejnych.

6) 30.11 spotkanie chetnych cztonkéw réznych druzyn, podsumowanie
postepow zadan wyznaczonych na wczesniejszym zebraniu, rozmowa
nad nowymi zadaniami po konsultacjach



Team Fusion

Osoba

Zadanie

Termin

Raczynski, Grzegorz,
Burzol

zbudowanie catego
podwozia

19.11
(prace zakonczone 16.11)

Grzegorz, Spiz

ukfad kierowniczy

zakonczenie prac 16.11

Dominika, Gesiak

zbudowanie nadwozia,
czujniki dodanie

26.11

Komentarz odnosnie prac:

zbudowane podwozie, wyznaczone wymiary, stan klockow na 16.11 ok. 150 sztuk.
Dodawanie arduino przekaza¢ grupie dowodzonej przez Dominike.

16.11 rozmowa z Dominika, przekazanie prac po zbudowaniu catego podwozia, ukfadu
kierowniczego i rozpoczeciu nadwozia.

Team Kod
Osoba Zadanie Termin
caty team Kod ustalenie organizacji pracy 15.11
caty team Kod wybranie optymalnej wersji | 19.11
kodu
Szymon aplikacja 29.11




Przygotowywanie dokumentacji:

Osoba Zadanie Termin
nagranie filmikow yt przed 10.12
publikacja na hackday przed 10.12

Zadania problematyczne/ pojawiajace sie w trakcie projektu.

Dodatkowe spotkania

+osoba wyznaczona przez
Burze)

Osoba Zadanie Termin
wszystkie osoby z dwoéch przedstawienie postepow 21.11
zespotow prac nad projektem
Team Fusion Sprawdzenie czy w 21.11
klockach/internecie znajduje
sie servo, jesli tak to trzeba
go zamieni¢ z silnikiem do
sterowania skretem
Team Fusion (Gesiak Poprawa btedéw 29.11

Sprawozdanie z gldbwnego zebrania 23.11

team fusion- praca postepuje zgodnie z planem, kazdy z matych teamow wywigzat sie ze

swoich zadah. W programie wystepujg drobne bfedy, za ich usuniecie odpowiedzialny jest:

Burzol (wyznaczy konkretne osoby, ktére po informacji od Gesiaka przygotuja filmik do
wrzucenia na yt). Gesiak odpowiedzialny jest za dobudowanie czesci ktore wisza w

powietrzu.
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team kod- przygotowat caty program, zaprezentowat go reszcie cztonkom projektu. Szymon
dodatkowo na sobote przygotowuje aplikacje.
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Ustalenie zebrania z przedstawicielami druzyn (moze pon/wtr 1/2.11).




Spotkanie 30.11

Po konsultacjach na zajeciach i rozmowie z prowadzgcym, zostaty przedstawione

nastepujgce problemy:

-obliczenia (analiza) dla sytuacji gdy $ciana sie konczy, skreca

-dodanie aplikacji do naszego programu (????juz jest)

-tryb reczny

Osoba

Zadanie

Termin

team programisci

wrzucenie kodu na githuba

do poniedziatku 7.12

team Fusion (Burzol da
znac)

zrobienie zderzaka i
dodanie krancéwek, czujnik
na tyle

do poniedziatku 7.12

Suchonek, Fryc

tryb reczny

do poniedziatku 7.12

przeszkodzie + czujnik na
tyle

Zurawik obliczenia potwierdzajgce do poniedziatku 7.12
wyrabianie sie
samochodzika na zakretach

Szymon kod: tryb wsteczny przy do poniedziatku 7.12

Bogusz i Sobus

schemat elektryczny

do poniedziatku 7.12

Zaczecie przygotowania dokumentacji! Ada

Dodanie na pinteresta obliczenia katow i obliczenia Suchonka.

3.12.2020 zebranie wszystkiego




